DELTA LAB - swr

EQUIPEMENTS PEDAGOGIQUES & TECHNIQUES

BANC D'A©TUDE D'UNE VANNE DE
RA©OGULATION

Photo non contractuelle

SERVICE : 230 V, 50 HZ, 250 W AIR
COMPRIMAGA : 6 BARS, 3 NM3/H EAU
PROPREA : 4 BARS, 20 A°C, 1000 L/H.
DIMENSIONS : 850 X 425 X 1000 MM

REFERENCE : MP135

Ce banc permet I'AGtude des caractA@ristiques d'une
vanne de rA©gulation A pointeau commandA®©e par un
servomoteur pneumatique. Seront abordA®©es les notions
de CV et de Kvs. La vanne sera utilisA©e avec ou sans
positionneur.

Objectifs Pédagogiques :

» DAGtermination du Kvs expA©rimental de la vanne avec et sans
positionneur.

* TracA© et AGtude des courbes :

e CaractACristiques intrinsA"ques de la vanne Qv=f (commande) A
perte de charge constante.

e CaractA@ristique de la vanne installA©e : Qv et ?P = f (commande).

o RA’le du positionneur et phA©nomA ne d'hystAGrAGsis.

Description technique :

Une vanne A servomoteur pneumatigue est alimentA©e par le
rA©seau d'eau via une vanne de rA©glage A pointeau. Le dAODbit est
mesurA© par un dAGbitmA“tre A flotteur. Un dA©tendeur permet de
rA©gler la pression du rA®©seau d'alimentation.

La diffA©rence de pression entre 'amont et I'aval de la vanne de
rA©gulation est mesurA©e A l'aide d'un transmetteur de pression
diffAGrentielle avec affichage local.

L'influence du pasitionneur sur la rA©ponse de la vanne est
dAGterminA©e A l'aide d'un gA©nA®Grateur de courant (4 A 20 mA)
permettant la commande du servomoteur de la vanne de rA©gulation
via un convertisseur I/P ou via un A@lectro-positionneur pneumatique.
Le dispositif est montA© sur un chA¢ssis inox soudA®©.

Il se compose de :

e Un dAGtendeur du circuit d'alimentation d'eau avec manomA tre.

* Une vanne de rA©glage du dA©bit A pointeau en inox.

e Une vanne de rA©gulation pneumatique A CV variable en inox.

* Un A®lectro-positionneur.

e Un dAotendeur, dA©shuileur d'air avec manomA tre.

 Un transmetteur de pression diffA©rentielle avec affichage local et
manifold de purge.

e Un dAobitmA'tre A flotteur

e Un coffret A©Iectrique, A®tanche IP 55, comprenant :

e Un sectionneur cadenassable,

¢ Un voyant de mise sous tension,

e Un arrA2t d'urgence A clef.

* Un gAonAorateur de courant (4 A 20 mA) avec potentiomAtre et
indicateur,

* Le signal de commande est ramenA® sur fiches sA©curisACes.
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OPTIONS :

Option 1 : Un systA 'me d'alimentation en circuit fermA®©, comprenant :
- Une cuve en PEHD de 60 L A©quipA©e d'une vanne de vidange -
Une pompe d'alimentation - Un chA¢ssis montA© sur roulettes dont 2
avec freins (en remplacement du chA¢ssis sur pieds) Option 2 :
Positionneur AGlectropneumatique en remplacement du positionneur
pneumatique Option 3 (conseillA©e) : Capteur de pression
diffAGrentielle et dA©bitmA tre AGlectromagnACtique en
remplacement du manomA“tre A pression diffACrentielle et du
dAcbitmA'tre A flotteur Option 4 : Compresseur d'air
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